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Τεχνικά Χαρακτηριςτικά P1: 
  
Μ x Π x Υ (χιλιοςτά):  2780 x 1450 x 
1400-1640 
Μεταξόνιο (χιλιοςτά): 2000 
Κινθτιρασ: BMW 1000cc 100hp (K1) 
4WD Μείωςθ: 1:1-1:7 
Βάροσ:  750kg 
Δυνατότθτα αλλαγισ φψουσ από 
ζδαφοσ 100-340 χιλ 
Δυνατότθτα αλλαγισ 3 
διαφορετικϊν διαςυνδζςεων 
ανάρτθςθσ εν κινιςει 
Διαδρομι τροχοφ: 250mm 

Korres Prototype 1     
 2000-2003 





  
Τεχνικά Χαρακτηριςτικά P2: 
  
Μ x Π x Υ (mm):  : 3100 x 1650 x 
1300-1550 
Μεταξόνιο (mm): 2170 
Κινθτιρασ: SUZUKI Hayabusa 
1300cc 180hp 
4WD Μείωςθ: 1:2 - 1:3 - 1:4 
Βάροσ: Final 920kg 
Δυνατότθτα αλλαγισ φψουσ από 
ζδαφοσ 100-350 mm 
Διαδρομι τροχϊν: 270mm 

Korres Prototype 2     
 2004-2005 





Korres Prototype 3    
 2006-2008 

Τεχνικά Χαρακτηριςτικά P3:  
 
Μ x Π x Υ (mm):  : 3650 x 1900 x 1300-1800 
Μεταξόνιο (mm): 2650 
Κινθτιρασ: Nissan Z 3.5lt 250hp 
Βάροσ: 1500kg 
Δυνατότθτα αλλαγισ φψουσ από ζδαφοσ 50-
550mm 
Διαδρομι τροχϊν: 500mm 





Τεχνικά Χαρακτηριςτικά P4:  
 
Μ x Π x Υ (mm): 3850 x 1960 x 1300  
(at lowest position – asphalt use) 
Μεταξόνιο (mm):  2660mm 
Βάροσ:  1500kg approx. 
Κινθτιρασ: GM LS7 7000 cc – 512hp  
Speed: 260 km/h (est.) 
Δυνατότθτα αλλαγισ φψουσ από ζδαφοσ 50-
550mm 
Διαδρομι τροχϊν: 500mm 
 

Korres Prototype 4    
 2009-2013 



• Πλευρικι μονάδα μεταβλθτοφ μικουσ 

• Μοχλικά 

• Αντιςτρεπτικζσ ράβδοι 

• Μθχανιςμόσ αλλαγισ φψουσ 

• Αμορτιςζρ 

• Πίςω ρυκμιηόμενθ πλιμνθ 

 

Ανάρτηςη P4 



• Εμπρόσ «πλωτοί» ημιάξονεσ 

• Εμπρόσ διαφορικό με ηλεκτρομηχανικό 
κλείδωμα 100% 

• Βοηθητικό κιβϊτιο τριϊν ςχζςεων. 1:1 (cruising), 
1:1.4 (performance), 1:5 (trial) 

• Θζςη cruising: αθόρυβη λειτουργία, 
χαμηλζσ ενεργειακζσ απϊλειεσ, χαμηλή 
κατανάλωςη ςτο ταξίδι 

• Θζςη performance: «πφκνωμα» ςχζςεων, 
καλφτερη επιτάχυνςη για το φάςμα 100-
220 Km/h, αγωνιςτική χρήςη 

• Θζςη trial: πολφ «κοντή» τελική ςχζςη 
μετάδοςησ για πολφ ανϊμαλο ζδαφοσ    

• Κεντρικό διαφορικό - κατανομή ροπήσ 61% πίςω, 
39% εμπρόσ 

• Συμβατικό κιβϊτιο ταχυτήτων 6 ςχζςεων. 1η 
1:2.53, 2η 1:1.61, 3η 1:1.21, 4η 1:0.93, 5η 1:0.78, 6η 
1:0.56 

• Κεντρικόσ λεβιζσ ταχυτήτων 

• Λεβιζσ βοηθητικοφ 

• Λεβιζσ για επιλογή AWD ή 4Χ4 ή πιςωκίνητο 

• Άξονασ κίνηςησ από κινητήρα προσ κιβϊτιο 

• Άξονασ κίνηςησ από κιβϊτιο προσ transfer  

• «Χελϊνα» 

• Transfer 

• Κινητήρασ 

• Άξονασ από transfer προσ το πίςω διαφορικό 

• Πίςω διαφορικό περιοριςμζνησ ολίςθηςησ με 
ηλεκτρομηχανικό κλείδωμα 100% 

• Πίςω «πλωτοί» ημιάξονεσ 

 

Μετάδοςη P4 



Κιβϊτιο ταχυτιτων 6 ςχζςεων 



Το εξωτερικό αποτελείται από ελαφρά πανζλα από αλουμίνιο ςε ςυνδυαςμό με 
ανκρακόνθμα ι από ςκζτο ανκρακόνθμα, που αφαιροφνται εφκολα. 



Μιχάλθσ Ζϊτοσ 
Διονφςθσ ΧοΪδάσ 
Κων/νοσ Μαλανδρίνοσ  
Nick Clipson    
Ηλίασ  Τςελζκοσ 
Robert Mertes 
Το ςχεδιαςτικό τμιμα τθσ DREXLER MOTORSPORTS κ.α. 

Ειδικευμζνοι Σφμβουλοι: 

Στην απόκτηςη επιπλζον τεχνογνωςίασ βοήθηςαν οι 
επιςκζψεισ μασ ςε διάφορα εργοςτάςια: 













ΑΝΑΠΗΡΙΚΟ ΑΜΑΞΙΔΙΟ 



KORRES PROJECT Prototype 4 
info@korres-engineering.com 

www.korresproject.gr 

• Επιμζλεια παρουςίαςθσ: Δωροκζα Μθτροποφλου 
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